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Przektfadnie pasowe
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Geometria przektadni pasowej

Schemat przektadni pasowej przedstawiono na rysunku ponizej. ¥/2

d, i d, to obliczeniowe Srednice
matego i duzego kota (liczone do
osi obojetnej/podziatowej pasa)
A - rozstaw osi,

a - kgt opasania kota matego,

Y - kat rozwarcia ciegien,

Geometryczne przetozenie przektadni
oblicza sie jako
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Na podstawie rysunku mozna zapisa¢ zaleznosc (1)

do—d
COS(O(/Q) = —2214—1 (1)
Ponadto sumujgc wszystkie czesciowe dtugosci tukow pasa wyprowadza sie wzor na

jego dtugosé w postaci (2)
Na podstawie wzordw (1) i (2) mozna obliczy¢:

dL — 3;1 X ’U% +7 () - dtugosé pasa L (znajgc odlegtos¢ osi A),
2 - odlegtosc osi A (znajgc dtugosc pasa L).




Przektadnie z pasem ptaskim

Koto przektadni pasowej z pasem ptaski przedstawiono ponizej

W tym przypadku za powigzanie pasa z kotem - E -
odpowiada wspodtczynnik tarcia p pomiedzy
kotem a pasem. 'C* , *
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Przektadnie z pasem klinowym

Innym rozwigzaniem czesciej wykorzystywanych jest przektadnia z pasem klinowym
(rysunek ponizej).
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W tym przypadku za przenoszenie momentu odpowiada znany juz z poprzednich
wyktadéw pozorny wspodtczynnik tarcia p'=p/cos(a/2). Z tego wzgledu jest to
rozwigzanie bardziej korzystne od pasa ptaskiego. Napinanie paséw odbywa sie
najczesciej przez przesuw kota lub przez zastosowanie rolki napinajgce;.



Rozktad sit w przektadni pasowej z pasem o
sprzezeniu ciernym
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Ciegno bierne (b) napinane jest z sitg S, natomiast czynne (c) z sitg S.. Zapisujac sumy
momentéw mozna uzyska¢ rownanie
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Zapisujgc natomiast sume rzutdw sit na osie mozna wyznaczy¢ wypadkowg site
obcigzajgca tozyska w postaci

Q=1/S2+52+25,5 .cosvy




Rozktad sit w przektadni pasowej z pasem o
sprzezeniu ciernym

Korzystajgc ze wzoru Eulera zaleznos¢ pomiedzy napieciami ciegien wyraza sie jako
SC = Sbe“a

Przyjmujac, ze
a
m = e“
uzyskuje sie napiecia ciegien
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SC_Pm—]. Sb_‘pm—l
Napiecie wstepne w pasie natomiast
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Przektadnie z pasem zebatym

Wyrdznia sie pasy zebate: Po

- calowe (np.: XL wg PN-84/M-85211),
- metryczne (np.: HTD nieznormalizowane). W‘.
D077
Mf.'/%V

Stosowanie pasow zebatych nie wymaga

duzego napiecia wstepnego. <
styczna do kofa
podziatowego

Dtugos¢ pasa zebatego oblicza sie na
podstawie jego podziatki i liczby zebdéw

L=pzyp

gdzie: p to podziatka, zp to liczba zebdw pasa. Srednice podziatowe két pasowych
zebatych dane sg w postaci

di=2%1 d,=%
Przetozenie przektadni oblicza sie jako stosunek liczb zebdw kot pasowych
__Z22
=z,

Przeksztatcajgc zalezno$¢ (2) i wprowadzajgc dane dla przektadni z pasem zebatym
uzyskuje sie (3) o
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Przektadnie z pasem zebatym

Z zaleznosci (3) oblicza sie kat opasania a. Wéwczas na podstawie zaleznosci (1) mozna
obliczy¢ odlegtos¢ osi jako (4)
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Kota pasowe wykonywane sg wg wariantu z obrzezami (rys. a) lub bez (rys. b).

a) b)
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